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软件升级版本 

尊敬的联宏/优宏用户： 

    您好！ 

现为您提供最新的软件产品版本号。如您目前所使用的需要更新

至最新版本，请与我公司技术 总监冒小萍联系，邮箱：

kelly.mao@ugitc.com 祝您工作顺利！ 

NX1980/NX1997 

NX1953/NX1969 

NX1926/NX1946 

NX1899/NX1919.4300 

NX1872/NX1892.4100 

NX1847/NX1867.5020 

NX12.0.2MP14 

NX11.0.2MP11 

NX10.0.3MP19 

SE SE2021 

SE SE2020 

SE SE2019 MP4 

SE ST10 MP10 

Process Simulate_16.0 

Process Simulate_15.2 

Process Simulate_15.1 

Plant Simulation_14.1 

Process Simulate_14.0.2 

http://www.ugitc.com/
mailto:kelly.mao@ugitc.com
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Plant Simulation_13.2 

Process Simulate_13.1.2 

Plant Simulation_12.2 

Teamcenter visualization 13.1 

Teamcenter visualization 13.0 

Teamcenter visualization 12.4  

Teamcenter visualization 11.6 

Teamcenter visualization 11.1 

Teamcenter visualization 10.1 

I-deas 6.8 

I-deas 6.7 

I-deas 6.4 

I-deas 6.2 

I-deas 6.1M2 

I-deas 6 M2 

I-deas 5 M3 

Teamcenter 13.1.0 patch 1 

Teamcenter 13.0.0 patch 3 

Teamcenter 12.4.0 patch 3 

Teamcenter 12.3.0 patch 8 

Teamcenter 12.2.0 patch 12 

Teamcenter 12.1.0 patch 13 

Teamcenter 11.6.0 patch 16 

Teamcenter 10.1.7 

 

http://www.ugitc.com/
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有奖问答 20211115 

TECNO 题目： 

在 Process Simulate 中，创建一个机器人拾取和放置的仿真动作可以

使用以下哪个功能来实现？ 

A.New Object Flow Operation 

B.New Device Operation 

C.New Pick and Place Operation 

D.Human Compound Operation 
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NX1953 新功能比较体 

作者：黄健泳   审校： 曾莉梅 

适用版本：NX1953 及以上 

在产品的设计周期中，设变是无可避免的。对于模具设计部门的

人员而言，如何快速的甄别出设变尤为重要。在以往的版本中，可以

通过【模型比较】功能来识别设变，而在 NX1953 中，新推出的【比

较体】功能可以让用户更直观，更便捷的识别设变。 

以下将为各位介绍 NX1953 中【比较体】功能的特点及其使用。 

NX1953 中【比较体】功能具有以下特点： 

 【比较体】功能将取代原有的【模型比较】功能。 

 自动的视窗同步：在查看设计差异时，两个产品的视图会自

动同步，用户能更便捷的看到修改的区域。 

 提供面与距离映射两种对比方法：不仅能分析出结构的差异，

还能分析出面的偏差度。 

 支持收敛体：可用于扫描数据与逆向结果进行差异比对。 

以下介绍【比较体】功能的使用： 

STEP1:模型对齐：不管是基于实体比对还是组件比对，在使用【比

较体】功能前，需要将两个模型进行对齐。用户可选择某个基准点，

通过移动对象的方法完成模型的对齐（如图 1）。 

http://www.ugitc.com/
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图 1  模型对齐 

STEP2，进入 NX1953，在分析页面中选择【比较体】功能如（图

2）。 

 

图 2 比较体功能 

STEP3，在【比较体】功能中，依次选择对比的两个模型如。（图

3）。 

 

图 3 选择对象 

STEP4，颜色设置：指定不同的比较结果的颜色：如：缺少（红

色）、更改（黄色）、新建（绿色）和相同（灰色）。见（图 4）。 

http://www.ugitc.com/


                          UGITC Technical Center 

www.ugitc.com                              Sweet.wang@ugitc.com 8 

 

图 4 颜色设置 

STEP5，执行“比较”，设置比较的方法：面或者距离映射，如图

5。 

 

图 5 填充孔 

STEP6，查看对比结果， 【比较体】功能提供了视窗同步功能，

用户在查看 A 对象时，B 对象会自动跟随切换视角。 

http://www.ugitc.com/
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图 6  查看比对结果 

以上就是 NX1953【比较体】功能的全部内容，希望能对大家有

所帮助。 
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NX 内存不足无法保存的解决方法 

作者：周明星   审校： 刘卫民 

适用版本：NX 所有版本 

在我们工作学习中，经常会遇到在保存文件的时候，有如下图中

的提示保存失败，显示内存不足等问题，往往做了好长时间的工作都

白做了，需要重头再来，这个时候，你可以尝试以下这两种方法能不

能解决您遇到的问题。 

 

图 1 

1.设置 NX 保存选项 

1.1 点击菜单栏的文件-保存-保存选项，如下图。 

 

图 2 

http://www.ugitc.com/
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1.2 取消勾选【保存图纸的 CGM 数据】，如下图。 

 

图 3 

1.3 点击【确定】按钮，有的时候可能会出现如下报错。 

http://www.ugitc.com/
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图 4 

1.4 这个报错的意思是提示 D 盘中没有“temp”文件夹，解决的

方法是在 D 盘中新建一个“TEMP”文件夹，或者点击【浏览】重新

指定一个保存目录。这里我们重新指定一个保存目录，如下图。 

http://www.ugitc.com/


                          UGITC Technical Center 

www.ugitc.com                              Sweet.wang@ugitc.com 13 

 

图 5 

1.5 点击【确定】按钮，关闭此对话框。 

1.6 然后将要保存的模型【另存为】即可。如果直接保存，有的

时候仍然会出现一些报警提示，这时我们用【另存为】是可以继续保

存我们的模型的，如下图。 

http://www.ugitc.com/
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图 6 

2.删除 DialogMemory.dlx 文件  

一般情况在一天的工作中使用及运行 NX 的次数越来越多、而

且使用的文件也越来越大了，这样就导致了 NX 启动和关闭越来越

慢了，删除该文件后，NX 启动关闭可正常，内存不足报警一般不

会在出现。DialogMemory.dlx 文件一般位于：

C:\Users\Administrator\AppData\Local\Siemens\NX1899，如下图。 

http://www.ugitc.com/
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图 7 

结合以上两种方法，一般可以解决 NX 内存不足，无法保存的问

题。 
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Simcenter Testlab Scope 软件操作教程一：软件启动及 PC

连接 

                            作者：赵延垒    审校：冒小萍 

适用版本：Scope APP 2021 

在上一篇关于 Simcenter Testlab Scope 软件的文章中，我们系统

的讲述了如何重新安装该应用程序以及许可更换的注意事项。在正常

打开软件后即可进入我们的 Scope 软件开始进行数据采集和分析，后

面会陆续推出关于该 APP 的软件入门操作系列教程，本文是该操作

教程的第一篇，主要为软件启动及 PC 连接的详细说明。 

重要提示：本软件操作教程主要基于 Scope APP 2021 版本的官

方说明文档编制，其他旧版本软件操作步骤大致相当，请结合具体软

件版本使用，如遇技术问题可评论留言或联系我司售后技术人员。 

1.启动 Simcenter Testlab Scope 

正常开机平板，打开 WIFI 开关，然后您可以通过点击主屏幕上

的图标来启动 Simcenter Testlab Scope 应用程序。以下为 2019 和 2021

版本的软件图标，请结合所购买软件版本点击。 

               

图 1 

如果出现以下权限通知时，请选择“允许”。 

http://www.ugitc.com/
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图 2 

如果是使用华为 Media Pad 3 平板电脑时，请确保如下图所示设

置显示设置。 

 

 

图 3 

2.启动页面 

在平板上启动应用程序后，将显示以下页面。 

http://www.ugitc.com/
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图 4 

在此阶段，应用程序将通过以下条件检查以下条件是否与采集硬

件建立了成功的连接： 

1.许可证：验证许可证文件的存在和正确性 

2.Wifi 连接：验证 WLAN 是否已激活 

3.XS 连接：验证平板电脑和采集硬件之间的连接是否建立 

4.版本检查：验证硬件固件的有效版本是否可用如果所有步骤都

成功，则状态将显示在启动页面上。 

5.如果在启动 Simcenter Testlab Scope 应用程序时未在平板电脑

上启用 Wi-Fi 选项，则会显示以下页面。 

http://www.ugitc.com/
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图 5 

请确保您使用的是 Simcenter SCADAS XS 的最新发行版本。固

件也可以在 XS 信息页面中找到，如“XS info”中所述。 

2.1 在启动时开启 WIFI 

如果尚未建立与 Simcenter SCADAS XS 设备的连接，则在启动

Simcenter Testlab Scope 应用程序时将显示以下页面。 

 

图 6 

点击“Enable WIFI”按钮将激活平板电脑设备上的无线选项，

Simcenter Testlab Scope 应用的启动过程将恢复。点击“Close”按钮

http://www.ugitc.com/


                          UGITC Technical Center 

www.ugitc.com                              Sweet.wang@ugitc.com 20 

将退出 Simcenter Testlab Scope 应用程序。 

注意：使用 Enable WIFI 按钮，您可以在启动应用程序时直接激

活 WLAN，而无需在设备设置页面上执行此操作。因此，建议进一步

启动以从 Android 设置启用该选项，以便在使用 Simcenter Testlab 

Scope 应用程序时将其永久激活。 

2.2 在启动时连接 SCADAS XS 

如果尚未建立与 Simcenter SCADAS XS 设备的连接，则在启动

Simcenter Testlab Scope 应用程序时将显示以下页面。 

 

图 7 

通过使用“Select a device”选项，您可以在启动过程中通过在列

表中选择所需的 Simcenter SCADAS XS 设备来将其连接。 

http://www.ugitc.com/
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图 8 

通过点击“help”，安装向导将指导您完成所有连接步骤。 

 

图 9 

3.工作流程说明 

下图显示了使用 Simcenter Testlab Scope 应用程序控制测量时要

使用的典型（简化）工作流程。 

http://www.ugitc.com/
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图 10 

1）选择测量模板：加载测量设置之一（*. XRDF 文件） 

2）管理模板 

调整现有模板：加载现有配置并调整设置。这些可以是全局测量

参数（例如触发设置，循环采集设置）或特定于通道的参数。 

创建新模板：创建新配置并定义设置。这些可以是全局测量参数

（例如触发设置，循环采集设置）或特定于通道的参数。 

3）开始记录数据：开始获取由测量参数定义的数据。 录音将作

为* .XTRP 文件存储在 SD 卡上。可视化在线数据以进行验证：使用

在线视图（基准，模拟，条形，数字，带状，统计或函数）实时可视

化测量数据 

4）停止数据记录：停止获取数据。 测量数据集（存储在 SD 卡

上的* .XTRP 文件）已准备好进行分析 

5）选择用于注释，分析，声音回放的录音：使用离线视图（频谱

图，统计图或各类函数）来分析记录的数据。每个测量数据集都可以

用有用的信息或元数据进行注释。通过重放不同的通道对测得的声学

http://www.ugitc.com/
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数据进行进一步验证借助直观的用户界面，将指导您完成应该执行的

所有步骤，以完成测量和分析任务。 

借助直观的用户界面，将指导您完成应该执行的所有步骤，以完

成测量和分析任务。 

4.与 PC 软件的交互操作 

Simcenter Testlab Scope 支持使用 Simcenter Testlab 和 Simcenter 

Testxpress 软件创建的测量配置。 

使用该应用程序获取的测量数据可以导入到 Simcenter Testlab 或

Simcenter Testxpress 软件中，以进行进一步的后处理。 

 

图 11 

经过以上步骤，相信您已经了解 Simcenter Testlab Scope 软件启

动及 PC 连接的方法，后续会针对该 APP 陆续推出使用技巧文章或视

频，请持续关注！ 

 

http://www.ugitc.com/
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NX 二次开发-曲线数据解析(四)两条相连曲线之间创建倒角 

作者：徐涛   审校：倪海 

适用版本：NX6 以上 

一、概述 

NX 中我们经常用到曲线，在开发过程中，我们需要去分析曲线

数据。此文中介绍一下如何在两条相连曲线之间创建倒角（至少一条

曲线是直线段，另一条可以是直线段或者圆弧）。 

二、功能说明 

首先我们要确保两个曲线结构都是相连的线，找到相连的交点，

然后两条曲线各自从交点处缩短一定的距离，计算出曲线的新端点，

再创建一条线段连接两个端点。 

直线段缩短一段距离要简单点，线段可以求出两个端点，并确定

单位向量。根据相连点的位置，通过向量计算可以确定新点的位置，

再通过曲线编辑端点的方式进行重新设置曲线长度： 

http://www.ugitc.com/
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图 1 

 

图 2 

http://www.ugitc.com/
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圆弧缩短一段距离要稍微麻烦点，通过已知要缩短的距离，除以

圆弧的半径，确定弧度（角），然后对圆弧进行起始角或者终止角的

编辑，缩小弧度角指定角度，并计算出新的端点： 

 

图 3 

创建直线段，连接两个新端点作为斜角： 

http://www.ugitc.com/
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图 4 

三、总结 

NX 有老版的创建曲线倒角功能，但是使用起来不是很方便，而

且需要指定方向的相关数据，涉及正向反向，需要去尝试操作。所以

我们可以自己通过数学算法，求出倒角后的点的位置，进行曲线编辑，

缩短指定距离，然后再创建直线段连接新端点，保证一次正确。 

 

 

 

 

 

 

http://www.ugitc.com/


                          UGITC Technical Center 

www.ugitc.com                              Sweet.wang@ugitc.com 28 

NX 二次开发-使 BlockUI 强制执行确定应用和取消 

作者：薛剑腾     审校：叶齐天  

适用版本：NX11 以上  

一、概述 

一般对于 BlockUI 界面需要用户手动点击应用、确定或取消按钮，

界面才会进入相关的回调函数进行响应。那是否有方法通过代码使程

序 进 入 这 些 回 调 里 面 ？ NX6.0 以 后 NXOpen 提 供 了

BlockDialog.PerformApply() 方 法 ， NX11.0 后 又 提 供 了

BlockDialog.PerformOk()和 BlockDialog.PerformCancel()方法，本技巧

将对它们进行介绍。 

二、详细内容 

1.PerformApply()方法 

有的情景，例如做标注有关的功能开发时需要在选定标注位置后

马上创建标注，这时可以用 PerformApply()方法，时程序在用户指定

位置后马上应用，然后在应用回调中创建标注，应用回调返回后界面

会重新初始化并进入初始化回调和界面显示回调。需注意的是此方法

只能在更新回调中调用。 

http://www.ugitc.com/
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图 1 

除了即时应用外，此方法还可以用于重置界面和重读数据，例如

更改配置值后，只需要在用成员变量创建一个标记让程序不要进行应

用操作只进行初始化操作。 

2.PerformOK()和 PerformCancel() 

在 NX11.0 后 NXOpen 中加入了 BlockDialog.PerformOK()和

BlockDialog.PerformCancel()方法。不难想到，通过这两个方法我们可

以实现如：在不满足条件时在显示界面后马上关闭界面；在自定义的

按钮中实现关闭界面或确定的操作。但如果我们尝试直接在显示回调

或更新回调中调用这两个方法程序会抛出异常： 

http://www.ugitc.com/
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图 2 

根据帮助文档，这两个方法应该在别的线程中调用，不应该直接

在界面程序的主线程中调用。因此我们需要先在显示回调或更新回调

创建新的线程，并让新线程调用这两个方法： 

 

图 3 

http://www.ugitc.com/
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图 4 

我们也可以用静态方法替换：  

 
图 5 

三、总结 

通过调用 PerformApply()、PerformOK()和 PerformCancel()方法，

我们对 BlockUI 界面的控制可以更灵活，可以摆脱对界面下方三个默

认按钮的依赖性。 

http://www.ugitc.com/
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根据文件夹名称搜索数据集的查询配置 

作者：赖岁昶   审校：钱峰 

测试版本：TC 11.6.0.13 

系统使用时间较长后会产生大量的Word、Excel、PDF等数据集。

这些数据集存放在文件夹下，一个个点开去查找需要的文件比较复杂。

此时需要配置一个可以根据文件夹名称搜索数据集的查询。进入查询

构建器，输入查询名称，显示设置设为“所有属性”和“显示名称”，

搜索类型设置为“Dataset”，如图 1 所示。 

 

图 1  

将属性选择框拉到最下面，双击“引用者”，搜索类型选择“Folder”，

属性类型选择“内容[工作区对象]”，如图 2 所示。选择完毕，出现

“内容[文件夹]”属性，如图 3 所示。 
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图 2 

 
图 3 

在“内容[文件夹]”属性下，再次将属性选择框拉到最下面，双

击“引用者”，搜索类型选择“Folder”，属性类型选择“内容[工作区

对象]”，如图 4所示。此目的是为了查询二层文件夹结构下的数据集。 
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图 4 

在“内容[文件夹]”条目下选择“名称”属性，本地化名称为“文

件夹名称”，如图 5 所示。选择完成后点击创建。 

 

图 5 

打开查询模块，选择刚才创建的查询，输入文件夹名称，结果如

图 6 所示。 
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图 6 
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TC 免输账户密码登录 

作者：钱峰   审校：赖岁昶 

测试版本：Teamcenter11 

在 TC 中可以通过一些配置实现不输入账号密码的情况下进入系

统，如图 1 直接点击登录键进入系统。 

 

图 1 

问题解决方法如下： 

1.前提：在系统中有账户与电脑操作系统的账户一致，如图 2 所

示。 

 

图 2 
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2.修改 

D:\Siemens\Teamcenter11\portal\plugins\configuration_11000.2.0路

径下的 client_specific.properties，如图 3 所示。 

 

图 3 

3.增加语句：enableAutologin=true，如图 4 所示 

 
图 4 

4.清缓存注册，即可实现免输入账户密码登录，如图 5 所示。 
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图 5 
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根据活动状态查询并列出用户 

作者：钱峰   审校：赖岁昶 

测试版本：Teamcenter 11.5 

通过配置查询可以实现查询系统中所有用户的活动状态，活动或

非活动，在查询搜索结果标签页内可以看到列举的名单，如图 1。 

 

图 1 

配置方法如下： 

1、进入查询构建器，如图 2。 
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图 2 

2、输入查询名称，如图 3。 

 

图 3 

3、设置搜索类型以及可修改的查询类型，如图 4。 
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图 4 

4、将属性选择显示设置调整为所有属性、显示名称，如图 5。 

 

图 5 

5、添加搜索准则：状态，点击创建，如图 6。 
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图 6 

6、在搜索界面即可使用创建的查询，查看用户状态，如图 7。 

 

图 7 
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工作流程中指派项目成员 

作者：王怀金     审校：朱鑫 

适用版本：Teamcenter11 

我们在工作流程中，有时候需要通过处理程序将用户指派给项目，

可以通过 handler: PROJ-assign-members 实现。下面介绍设置方法。 

1.我们在“工作流程设计器”中建立如下图所示的工作流程模板。 

 

图 6 

2.在 BMIDE 中设置如下图所示表单： 

 

图 7 

3.在“导出”任务的“完成”操作上设置 handler : PROJ-assign-

members,参数如下图所示:从根任务目标的表单中获取非特权用户，

特权用户，并指派给相应的组。 
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图 8 

4.如图所示：创建类型为 G8_ProjectAssignForm 的表单，并填写

相关属性；然后对表单发起“测试流程”。 

 

图 9 
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图 10 

5.当工作流程进行到“指派”任务时，选择“完成”,点击“确定” 

 

图 11 

6.如图所示：用户成功指派到项目中。 
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图 12 
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如何修改 TC 导航栏中快捷搜索的搜索规则 

                  作者：朱爱青      审校：陈凯 

适用版本：TC10 

在 Teamcenter 的导航栏中有一个快捷搜索区域，此区域可以进

行快捷的搜索我们想要查找的对面，此搜索区域默认有三个搜索准则，

零组件 ID，零组件名称，数据集名称。 

 

图 1 

1.那应该如何修改这个快捷搜索中默认的搜索准则，可以通过

Quick_Access_Queries 和 Quick_Access_Queries_Attribute 两个首选项

来控制。 
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图 2 

2.在 Quick_Access_Queries 首选项中添加需要在快捷搜索中运用

的搜索规则，如图所示： 

 

图 3 

3.在 Quick_Access_Queries_Attribute 首选项中添加需要的搜索规

则中的哪一条属性，如图所示： 
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图 4 

4.设置结果如下图所示： 

 

图 5 
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设置查看器对流程视图的默认显示 

                 作者：张梦萍    审校： 陈泓希 

适用版本：TC 

TC 里“我的工作列表”中的任务可以在查看器中查看流程的任

务视图和流程视图，选中任务打开查看器，系统默认查看流程视图，

可在任务视图直接执行任务（如图 1），选中流程视图可查看流程进

度。（如图 2）。 

 
图 1 

 

图 2 
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配置 TCVIEWER_default_workflow_view 首选项可对默认视图进

行控制 

具体操作如下： 

1）infodba 登陆 TC-编辑-选项，搜索该首选项。（如图 3）。 

 
图 3 

2）此时值为 task，表示查看器中默认显示任务视图，将值改为

process（如图 4）。 
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图 4 

3）再次在“我的工作列表”中打开查看器，此时默认打开流程

视图。 
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Process Simulate16 连接 ABB 机器人 VRC-2 

                     作者：张棠宏       审校：钟耀洪 

使用版本：Process Simulate 16.1 

西门子 Process Simulate16 版本支持与 ABB、Fanuc、KUKA 品

牌的仿真软件进行连接调试。使用 Process Simulate 直接连接到 

RobotStudio、RoboGuide 或 OfficeLite，并使用 ABB、Fanuc 或 Kuka 

虚拟机器人控制器和 Tecnomatix VRC 服务器来执行生产线仿真。能

处理类似于真实机器人控制器的程序语法。也能模拟标准机器人应用

程序和自定义应用程序。 

本案例介绍使用 ABB 机器人进行虚拟调试时，如何在 Process 

Simulate 和 RobotStudio 应用程序之间建立连接，实现仿真模拟。 

软件要求： 

1.西门子 

Process Simulate（版本 16.0 以上） 

ABB-Rapid OLP 控制器（Process Simulate 对应版本） 

Tecnomatix VRC 服务器 ABB Real Time.exe 

2.ABB 

RobotStudio（2019 版本以上，且需安装 Robotware） 

步骤（接上期）： 

RobotStudio 端设置及整体使用： 

1.打开 RobotStudio 软件。 
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2.创建一个带工作站和虚拟控制器的项目，如图 1。 

 

图 13 

3.注意控制器名称与 PS 中名称对应。 

4.项目创建完成后，如图 2 所示，工作站控制器会自动上电并运

行。 

 

图 14 

5.返回 PS 软件界面中，将运行模式切换到 Line simulation mode

模式，如图 3。 
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图 15 

6.运行仿真，在 sequence editor 中点击播放按钮，如图 4。 

 

图 16 

7.若 sequence editor 中的时间值正常跳动，且软件未弹出报错，

则说明 Robotstudio 与 Process simulate 连接成功。 

8.启动 ABB 虚拟控制器进行操作测试 

9.如图 5，打开控制器-示教器-IRC5 Flexpendant 功能来启动虚拟

控制器。 

 

图 17 

10.控制器打开后如图所示，如图 6。 
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图 18 

11.将控制器切换成手动运行，如图 7。 

 

图 19 

12.跳转到手动运行 Jogging 窗口，并按下 enable 按钮，如图 8。 
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图 20 

13.通过摇杆即可控制 RobotStudio 内的机器人运动，同时也能控

制 Process Simulate 中的机器人运动，如图 9。 

 

图 21 

14.通过该功能，可以实现在 ABB 虚拟示教器中编写程序，并通

过程序控制 Process Simulate 的机器人进行作业。也可实现 Process 

Simulate 离线程序上传到 RobotStudio 中，实现程序检验，并下载到

实际机器人控制器中。 

15.同时连接上 PLC 控制器，亦可以实现深度的虚拟调试应用。 

16.后续 Process Simulate 版本将推出 ABB 指令映射功能，可以

在 PS 中进行 OLP command 命令编写时调用 ABB 中的高级程序指

令，让离线编程更加的便利，功能更加强大。 
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关于联宏 

作为一家高科技咨询服务类企业，上海联宏创能信息科技有限公 

司是在优宏信息技术有限公司的基础上成立的专注于 Siemens PLM 

Software 工业设计软件全线产品的专业企业，并兼营当今世界著名的

电气设计软件 EPLAN、仿形切割 CAD/CAM 系统 SigmaNEST 等。现

已成为 Siemens PLM Software 最高级别的专业授权代理商，拥有铂金

代理资质；同时，是 EPLAN、SigmaNEST 在中国的重要代理商。专

注于为汽车、通用机械、消费电子、航空航天、船舶等机械制造业领

域内的广大用户提供完整的数字化产品工程解决方案及全方位资深

咨询服务。 

我们的员工队伍由从事多年工业设计软件业务的专业人士组成，

拥有丰富的行业经验和为客户服务的赤诚之心。共同的信念和目标使

我们共聚并组成一支精良的销售、技术支持与应用服务团队。我们恪

守“诚信、专业、奉献”的企业信念，以优良品质和快速响应为目标，

致力于数字化产品工程解决方案的推广应用，并已为众多企业用户提

供了相应的咨询服务、技术培训、软件安装、售后支持、业务外包、

系统集成等综合服务。公司在全国多个重点城市建立分支机构，更快

捷的服务客户。 

关注客户利益，服务客户所需，实现与客户的共赢互利是我们最

大的愿望。 

请相信，联宏，是您值得信赖的合作伙伴! 
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上海联宏创能信息科技有限公司 

Shanghai United Grand Info-tech Co.,Ltd. 
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电话 Tel: (021)5103 5212   

 天津分公司地址： 
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 北京分公司地址： 
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